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Zastosowanie algorytmu
Matching Pursuit
do analizy stabych sygnatow
bioelektrycznych



Algorytm Kroczgcego Dopasowania
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Analityczne rozwiazanie postawionego problemu nie istnieje.

Numeryczna implementacja jest zagadnieniem NP.-trudnym.



Algorytm Kroczgcego Dopasowania

Suboptymalna metoda iteracyjna:

Rf = f
R"f =(R"f,g,)g, +R™
g, =argmax, <R”f,gi>‘

Wynikiem dziatania algorytmu jest:
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Sygnat z korejestracji EEG-fMRI
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Sygnat z korejestracji EEG-fMRI
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Analizowany sygnat zawiera periodycznie powtarzajace sie struktury.

l

Widmo sygnatu okresowego bedzie zawierato prazki w czgstosciach new, .

Najwieksze iloczyny skalarne zostana osiagniete dla funkcji o duzej skali.



Sygnat z korejestracji EEG-fMRI
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Norma L1
M:;‘Xk _Yk‘

Minimalizacja funkcji btedu, wyrazonej wzorem:

n [k]_aigi[k]‘

Algorytm MP z norma LI:
Rf = f
R"f =(R"f, gn> +R™ f

_=argmin

] (R" 1,0, )0, k]
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Norma

L1

1000

500

-500 -

Voltage [uV]

-1000 -

-1500
0

50

0.5

1.5

2 25
Time [s]

3.5

Voltage [uV]
o

0.5

1.5

2 25
Time [s]

3.5




Dziekuje za uwage
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